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MISSIONE DEL DIMEILA

Svolge compiti di ricerca, studio, sorveglianza
epidemiologica, sperimentazione, sviluppo di buone prassi,
gestione dei sistemi di registrazione e delle cartelle sanitarie
e di rischio, per la tutela della salute e il benessere dei

lavoratori negli ambienti di vita e di lavoro ai fini della
prevenzione degli infortuni e delle malattie professionali.
Opera per la valutazione e la conseguente prevenzione nei
casi di rischio chimico, fisico, biologico, ergonomico,
cancerogeno, organizzativo e psico-sociale.

ORGANIZZAZIONE DEL DIMEILA

RISCHIO SOSTANZE PERICOLOSE
RISCHIO AGENTI FISICI
_ RISCHIO AGENTI CANCEROGENI E MUTAGENI
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RISCHI PSICOSOCIALI E TUTELA DEI LAVORATORI VULNERABILI

INTERAZIONI SINERGICHE TRA RISCHI
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ERGONOMIA E FISIOLOGIA
SORVEGLIANZA SANITARIA E PROMOZIONE DELLA SALUTE
EPIDEMIOLOGIA OCCUPAZIONALE ED AMBIENTALE
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SEGRETERIA TECNICO SCIENTIFICA E MONITORAGGIO ATTIVITA’ ¥
TRASFERIBILITA E TERZA MISSIONE
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P SUPPORTO RETI DI RICERCA INTERNAZIONALI
Sezioni

tecnico SISTEMI DI SORVEGLIANZA E GESTIONE INTEGRATA DEL RISCHIO
scientifiche

MODELLI ORGANIZZATIVI E SOSTENIBILITA
SUPPORTO TECNICO AL SSN IN MATERIA DI RADIAZIONI




Le diverse classi di attivita

Valore Pubblico

l

Terza Missione

attivita di trasferimento tecnologico, formazione
innovativa, disseminazione e divulgazione,
finalizzata a trasferire alla comunita scientifica, al
mondo  produttivo e alla societa civile le
conoscenze e i risultati della ricerca Inail

Ricerca Istituzionale Ricerca Scientifica

svolta -sulla base di un articolato sistema di
norme, prevede compiti di assistenza,
consulenza, certificazione, verifica e supporto
normativo, a garanzia della qualita del sistema
produttivo e prevenzionale del Paese

in gran parte svolta in collaborazione. con
Universita ed altri enti di ricerca italiani-ed
esteri, orientata a fornire risposta ai bisogni di
tutela in continuo cambiamento correlato alla
rapida evoluzione del mondo del lavoro
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INAIL Ricerca e Innovazione

Le diverse classi di attivita

Nel PAR si presentano le attivita di Terza Missione, sia

consolidate che innovative, divise in quattro macro categorie:
Terza Missione

attivita di trasferimento

. - Divulgazione Valorizzazione della
tecnologico, formazione scientifica ed attivita proprieta intellettuale
innovativa, di informazione e

disseminazione e
divulgazione, finalizzata a
trasferire alla comunita
scientifica, al mondo
produttivo e alla societa
civile le conoscenze e i Centri di

risultati della ricerca Inail competenza ed
ecosistemi di
innovazione

s}

formazione

knowledge

+4y  Scopus

TECNOLOGICA
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L'INNOVAZIONE a M
CHEPROTEGGE 'NQIL wo%e

Bando BIT per finanziare la Sicurezza Attraverso
I''lnnovazione

Collaborazione Strategica

ARTES 4.0, in collaborazione con INAIL, ha promosso il Bando per I'lnnovazione Tecnologica
(BIT) e finanziato 16 progetti che hanno sviluppato tecnologie innovative per migliorare la
sicurezza sul lavoro, ridurre gli infortuni e le malattie professionali attraverso
digitalizzazione e innovazione.

Finanziamenti alle Imprese Tecnologie Avanzate

Contributi fino al 50% delle spese per Focus su loT, intelligenza artificiale,
progetti innovativi, con contributo robotica collaborativa, sensori digitali e
massimo di €140.000 per sostenere sistemi intelligenti per creare ambienti di
ricerca e sviluppo in sicurezza sul lavoro lavoro piu sicuri
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ARTES 4.0 -

Advanced Robotics and
Enabling Digital
Technologies

Il Centro di Competenza ARTES 4.0 & un organismo nazionale ad
alta specializzazione finanziato dal Ministero delle Imprese e
del Made in Italy (MIMIT) e coordinato dalla Scuola Superiore
Sant'Anna di Pisa. Rappresenta un punto di riferimento
strategico per la trasformazione digitale delle imprese italiane

attraverso robotica avanzata e tecnologie abilitanti.




Un Ecosistema Completo per I'lnnovazione

La Missione

Sostenere e facilitare la trasformazione digitale delle imprese italiane, in
particolare delle PMI, aumentando la loro competitivita attraverso progetti di
innovazione tecnologica, ricerca industriale e sviluppo sperimentale nel
contesto di Industria 4.0 e 5.0.

Ricerca & Sviluppo

Progettazione e collaudo di prodotti, processi e servizi innovativi in robotica
e tecnologie digitali

Formazione

Corsi per diffondere conoscenza delle tecnologie 4.0 e modelli organizzativi
digitali

La Rete

Oltre 150 soci tra aziende, universita e centri di ricerca, strutturati in 13
Macronodi coordinati da enti accademici, garantendo copertura completa
delle competenze tecnologiche su scala nazionale.

Trasferimento Tecnologico

Supporto alle startup e PMI, facendo da ponte tra universita e impresa

Test Before Invest

Servizi di prova e valutazione delle tecnologie prima dell'investimento

* TimelapseLab ha realizzato un sistema basato sull’intelligenza
artificiale per rilevare i fattori di rischio nei cantieri.

* Smart Track ha sviluppato algoritmi intelligenti per piani di

evacuazione aziendali.

* Kiwibit con la sua piattaforma K4Asset & Security per la

manutenzione preventiva.

* Ubiquicom ha presentato un sistema anticollisione basato su loT,
progettato per prevenire incidenti in ambienti industriali.




BTIMELAPSELABER

Dispositivi industriali intelligenti per Ila

gestione dei cantieri interamente da

remoto, con annesso software basato

sull'intelligenza artificiale.

FINALITA":
Monitoraggio remoto cantieri multipli
Video Marketing (uso interno o esterno)

Richieste specifiche capitolato

Reportistica, dati per gestione cantiere

v

v

v

v Ottimizzazione costi
v

v Alternativa alla videosorveglianza
v

Training
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Presentazione progetto — Rete Neurale

Uso dell’intelligenza artificiale per la sicurezza in cantiere, con dispositivi in grado di

rilevare fattori di rischio

Alerts sent: pecple unt ol
Meteo: Sunny (14°C) - Cloudly:

12




Presentazione progetto — Intelligenza Artificiale

Dalla piattaforma web si pud valutare il volume di attivita presente su
ciascun cantiere. Forniamo ai vari stakeholder (architetti, cse, ceo,
project manager, etc.) dei grafici sullandamento dei lavori, per

fornire un indice del livello di attivita sul cantiere a scopo di valutazioni Working hours W ieerons [l s oaotwoinghoms

interne.

| dati sono ricavati da varie fonti, ad esempio persone, numero e tipo

di macchinari (escavatori, piattaforme aeree, ecc.) rilevati nelle foto,

e dalla dinamicita degli stessi nel corso di una giornata lavorativa,

R

venendo valutati in base alle condizioni meteo presenti sul cantiere.

1811131

A cid, si accompagna un sistema di ALERT, che invia tramite email o

tramite la stessa piattaforma aggiornamenti sulle attivitd, segnalando
eventuali cali in condizioni di lavoro ottimali.
Il cliente pud configurare gli alert di sicurezza e attivitad da ricevere,

questi verranno generati automaticamente dall'intelligenza Artificiale.
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Presentazione progetto — Report online

Riepilogo Giomnaliero
Giorno Numero foto analizzate (con persone) Percentuale media (elmetti/persone)
2024-03-07 ne 6912 %

Singoli Rilevamenti

Data e ora: Persone Elmetti Percentuale (elmetti/persone)
2024-03-07 -
191731 1 1 100 %

Riepilogo Mensile

Mese Numero foto analizzate (con persone) Percentuale media (elmettifpersone)

DICEMBRE 179 3879% =
NOVEMBRE 2135 44.69%
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Elementi rilevati

A) Persone:
Persone
Caschetti di sicurezza
Gilet alta visibilita
Volto

B) Veicoli:
Macchine
Camion
Targhe
Piattaforme aeree
Escavatori
Betoniere

Gru a torre

C) Photo Comparison (confronto

foto)
Recinzione in Rete
Pavimenti in cemento
Pilastri / Colonne
Uffici Container
Scale

Porte

D) Materiali di costruzione
Impalcature
Legno
Mattoni

Armature
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Sviluppi — Saas su ognhi webcam

Trasforma qualsiasi telecamera IP in un monitor di cantiere in

tempo reale basato su lA. Un’App web intuitive sicura e conforme.

b 4+0o
SnapAll

Archivia, andlizza e accedi facilmente a tutti i
progressi del tuo progetto tramite
un’interfaccia semplice.

Portiamo tecnologie industriali di livello

mondiale per la gestione dei cantieri in una
piattaforma web accessibile e intuitiva per tutti.

Con una semplice configurazione & possibile
collegare le telecamere esistenti sulla rete
SnapAll, consentendo il monitoraggio da
remoto dei progressi, con avvisi in tempo

reale e un’archiviazione sicura dei file.
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Anadlitiche Video Real Timein Al

Un esempio di soluzione software di analitiche dal vivo sfrutta le caratteristiche delle
tradizionali telecamere di videosorveglianza potenziandole con algoritmi di intelligenza

artificiale integrati, che permettono un monitoraggio proattivo e agevolano eventuali

=

A

DPI MONITORING e - /I‘N\'I:ERA‘ZIONE UoMO ~
~UOMO'ATERRA . ' MACCHINA -

-
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DPI monitoring

Questa soluzione si basa su algoritmi di Intelligenza Artificiale e ha I'obiettivo di aumentare il livello di Safety garantito all'interno di
compound industriali e non, intercettando eventuali potenziali pericoli durante lo svolgimento delle attivitd produttive.

In particolare, attraverso I'utilizzo di reti neurali complesse da cui sono state estratte le features necessarie al fine di riconoscere gli oggetti
funzionali per le task, rendendo possibile lo sfruttamento di telecamere di videosorveglianza gia esistenti e multivendor (Axis, Hikvision,

Dahug, Bosh...). SR ARRING
Segnalazione della presenza o meno di un DPI, se e ove
previsto dalle prescrizioni in tema salute e sicurezza sui
luoghi di lavoro.

DPI caschetto presente

ROSSO
Assenza Gilet catarifrangente
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Uomo a Terra

: Thu 18:47:33

MAN@DOWN WARNING

ROSSO
Segnalazione della presenza di un uomo a terra.
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Interazione Uomo-Macchina

Detection automatica da parte algoritmo

AREE INIBITE ALLA PRESENZA UMANA

" VERDE
Segnalazione assenza persone in area vietata

AREE INIBITEALLA PRESENZA UMANA

= ROSSO
Segnalazione della presenza di un uomo in area inibita

. AGVRECOGNITION

BLU
Riconoscimento automatico macchinario (AGV)

20



Interazione Uomo-Macchina

Detection automatica da parte algoritmo

. CONTROLLOMATERIALE IN LAVORAZIONE
VERDE
Disponibilita piena materiale

__—+ CONTROLLOMATERIALEIN LAVORAZIONE

Assenza materiale

AGV RECOGNITION

BLU

Riconoscimento automatice macchinario (Carrello
elevatore)
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Smart Track Srl
Workplace Innovation for Safety Environment

Obiettivo del progetto

Il progetto utilizza dispositivi indossabili, sensori innovativi posti nell’ambiente e sui macchinari,
algoritmi Al di ultima generazione ed i brevetti di Smart Track:

Sistema e metodo di localizzazione, per la gestione integrata della sicurezza e per
I'ottimizzazione intelligente dell’'evacuazione (Brevetto n. 102017000134106 del 21/04/2020)

Sistema e metodo di registrazione, condivisione, anonimizzazione e certificazione
immutabile di dati per la Safety dei Lavoratori su sistema DLT tipo blockchain (Brevetto ni -
102019000021537 del 08/03/2022)

Sistema di anticollisione uomo — mezzo (Brevetto n. 102022000010640 del 23/05/2022)

Il progetto sviluppa un sistema innovativo di anticollisione uomo — macchina integrato alla
gestione automatica dei piani di evacuazione aziendali con registrazione dei dati su blockchain.

22
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Funzionalita

Localizzazione indoor/

outdoordi eventidi

emergenza (uomo a
terra, SOS ecc)

Anticollisione
uomo - mezzo

STATO EVACURZIONE

Gestione automatica delle
° evacuazionicon intelligenza artificiale

Web Application + blockchain

23
Trasformazione digitale Industria 4.0 :
Digitalizziamo i processi per consentire alle ‘
aziende di concentrarsi sulle attivitd ad alto " » e
valore aggiunto. I WI I
a LU technologies
o= A0 ) St
3?@ ﬁ &2 hF
System Software loTe C.Ioud Embedded Electronic
Integration Engineering Computing Software Design
Baker Hughes &3 @-a ) Sberoor
ERAM Dedalus
24

12



Obiettivo Salute e Sicurezza sul Lavoro

Il presente progetto € finalizzato allo sviluppo di una soluzione integrata per la
prevenzione di malfunzionamenti di macchinari industriali che possono
ingenerare rischi per la sicurezza dei lavoratori.

L'obiettivo € consentire all'azienda di eseguire azioni di manutenzione
preventiva e predittiva sui macchinari, integrando tecnologie loT, realta

virtuale e Al con la piattaforma k4asset.

La soluzione proposta avrd dunque tre differenti ambiti applicativi:

1. Pianificazione e gestione della manutenzione delle macchine;
2. Formazione sulla sicurezza per i dipendenti aziendali;

3. Addestramento all'esecuzione degli interventi e formazione
sulla sicurezza per gli operatori delle ditte di manutenzione.

25

Presentazione progetto

Integrazione di tecnologie quali loT,

VR e Al

« Monitoraggio in tempo reale dei

macchinari

« Modelli tridimensionali interattivi

delle aree di lavoro e dei
macchinari stessi
« Manutenzione predittiva

L'obiettivo & prevenire gli infortuni,
posizionando la piattaforma su un
elevato livello di preparazione
tecnologica, pari a 8(TRL 8).

" - K4Asset and
47 Security

loT sensors '

Al & Machine Learning

26
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Tipi di manutenzione

MANUTENZIONE

.

STRAORDINARIA

ORDINARIA

PREVENTIVA

INTERVENTI
A PROGRAMMA

PREDITTIVA CONTROLLATA SECONDO CONDIZIONE

Interventi a sequito di Interventi a seguito di Interventi a seguito di
ispezione mirata con tecniche di analisi e tecniche di
rilievi, misure /o campionamenti raggiungimente di valori
verifiche centralizzati limite predeterminati

Principali tipologie di manutenzione

27
Sviluppi futuri
Grazie alle partnership con i soci di ARTES 4.0, I'integrazione delle tecnologie abilitanti dell'lndustria
4.0 quali realta virtuale, 10T e Al, aggiunge un vantaggio competitivo alla piattaforma k4asset.
D A X & /4 7 h
\i 74 Zerynth.
GROUP
La fase finale del progetto K4AS prevede la realizzazione di un PoC presso un’industria chimica per la
validazione del sistema e delle sue componenti.
28
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UBIQUICOM: LEADER NEI SISTEMI RTLS DI LOCALIZZAZIONE IN TEMPO REALE|

Interazione uomo-macchina piu sicura in ambienti complessi

UBIQUICOM ECOSYSTEM

UBIQUICOM offre la pit ampia selezione di prodotti e servizi volti ad aumentare efficienza e sicurezza nell'ambiente di
lavoro.

TELEMATICA &
DIAGNOSTICA DA REMOTO
TRACKVISION & SHINDAN

XM RTLS EFFCIENZA

DEI PROCESSI SAFETY &
LOCATOR & SYNCHRO| ANTICOLLISIONE
\ PROXIMIT

29

Interazione uomo-macchina
piu sicura in ambienti complessi

SAFETY CONTINUOUS IMPROVEMENT|
R LRV Sel]cestisce I'intero ciclo della sicurezzal

PREVENTIVE|

> Definizione sagome di collisione

> Controllo accesso mezzi

> Checklist pre-operative

> Definizione aree di rischio (OPERATIONA

> Raccolta near miss . > Rilevamento traiettoria di collisione

> Controllo utilizzo mezzo Safety Continuous > Attivazione segnali allerta e/o allarme
Improvement > Rallentamento automatico

CORRECTIVE! > Rilevamento incidenti in tempo reale

> Analisi impatto incidenti
> Valutazione aree di rischio
> Analisi report diagnostici

30
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Interazione uomo-macchina
piu sicura in ambienti complessi

UBIQUICOM SAFETY ECOSYSTEM

a8 N P 1. PREVENZIONE DELLE
6.RACCOLTA DATI PER (P .. | i : COLLISIONI
ALUTAZIONE RISCH IV VAR 3 5 ! 5
3 | ! 2. MONITORAGGIO|

INCIDENTI IN TEMPO REALE|

............................................

5. SEGNALAZIONE “UOMO A
ERRA' I

4. REGOLE AVANZATE DI

RALLENTAMENTO

31

Interazione uomo-macchina
piu sicura in ambienti complessi

UN’AMPIA GAMMA DI SISTEMI ANTICOLLISIONE

| sistemi di gestione anticollisione e sicurezza di UBIQUICOM calcolano la distanza tra gli ostacoli fissi e in movimento
per ridurre il rischio di incidenti che coinvolgono lavoratori e veicoli.
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PROXIMITY THIRD EYE
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Interazione uomo-macchina
piu sicura in ambienti complessi

SOLUZIONE MODULARE|

UBIQUICOM offre una soluzione modulare a seconda delle esigenze del cliente.

LOCALE

Le soluzioni anticollisione sono installate
localmente sui mezzi e le persone e identificano la
distanza/posizione relativa tra essi senza una
comprensione puntuale della geografia del sito.

Ny

T

(3

PERIMETRALE|

Grazie ad un set di accessori e add-on le soluzioni
anticollisione permettono controlli puntuali in aree
specifiche del sito. (e.g. rallentamento zonale,
automazione gates e semafori, etc.)

1

o ! <)
A Df

Kﬁ

&

CcONNI ESsq

v@\METR‘q i

ICONNESSA|

Le soluzioni anticollisione sono integrate in cloud e
i dati storicizzati su server. Antenne RTLS sono
installate nel sito per localizzare puntualmente
mezzi, persone e assets.
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Interazione uomo-macchina
piu sicura in ambienti complessi
LE SOLUZIONI DI UBIQUICOM POSSONO ESSERE UTILIZZATE SU UNA VASTA GAMMA DI MEZZI
Ble S %
SETTORI OO (0)—{(o) [¢) (¢} &=
INDUSTRIALI Sollevatore telescopico Dumper Terminal tractor Wrecking ball
> Logistica 4 - 6 nodi 6 nodi 6 nodi 4 - 6 nodi
> Manifatturiero
> Siderurgia m _
> Minerario
> Aeroportuale % & Jl . !:
> Costruzioni Piattaforma aerea S Carroponte
> Agricoltura Carrel‘ltoneoljzlatore o 4c_a\(/)a:g‘r;ie o 4pnodi
%E mmmm' 14
00—0 gﬁ [ —=o-F—o2 @ ©
Pompa di calcestruzzo Pala gommata Swap body transporter Trattore
6 nodi 6 nodi 6 nodi
34
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Grazie
@INAIL

@DIMEILA
@Artes

@Assogastecnhici
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